Inventario di componenti:

Due anelli @ 63-68 x 3 mm

Due ruote

Sfera in acciaio o plastica @ 14 mm
Due motori 28BYJ-48 5V

Batteria

Connettore micro-USB

Circuito stampato (premontato)

ASSEMBLAGGIO:

1.- MOTORI E RUOTE




3.- BATTERIA
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